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9. Динамика точки

Основные законы механики:

закон инерции: материальная точка сохраняет состояние покоя или равномерного прямолинейного движения до тех пор, пока действие других тел не изменит это состояние;

основной закон динамики: ускорение материальной точки пропорционально приложенной к ней силе и имеет одинаковое с ней направление  
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закон независимости сил: несколько одновременно действующих на материальную точку сил сообщают точке такое ускорение, какое сообщила бы ей одна сила, равная их геометрической сумме.

Масса движущегося тела принимается равной массе покоящегося тела, – мера инертности тела и его гравитационных свойств. Масса = весу тела, деленному на ускорение свободного падения.  m=G/g, g(9,81м/с2
Дифференциальные уравнения движения материальной точки: 
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, в проекции на декартовы оси координат: 
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на оси естественного трехгранника: ma(=(Fi(;   man=(Fin;   mab=(Fib (ab=0 – проекция ускорения на бинормаль), т.е. 
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 (( – радиус кривизны траектории в текущей точке).

Две основные задачи динамики:

первая задача динамики – зная закон движения точки, определить действующую на нее силу;

вторая задача динамики (основная) – зная действующие на точку силы, определить закон движения точки. Дифференциальное уравнение прямолинейного движения точки:   
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Дважды интегрируя уравнение, находим общее решение  x = f(t,C1,C2).

Постоянные интегрирования C1,C2 ищут из начальных условий: t=0, x=x0, 
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