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N 4   R2=     м,  r2=     м,  R3=     м,  r3=     м,  R4=     м,  r4=     м,

R5=     м,  r5=     м,  R6=     м,  r6=     м,

i2=     м,i3=     м,  i4=     м,  i5=     м,  (=      ,  (=      ,  (=

f1=       ,  f2=       ,  k2=      см,  k3=      см, M=       Нм
m1=       кг,  m2=       кг,  m3=      кг,  m4=      кг,  m5=      кг,  m6=      кг

            — ?

Кинематические связи

Введем координаты, определяющие положение системы:

Скорости характерных точек:

Выразим все скорости через

Уравнения кинематических связей:






















